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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z przygotowawczymi
dla zadania ,,Adaptacja istniejacych obiektow przyszkolnych w Mechnicy do
ogolnodostepnego uzytku w celach turystyczno - rekreacyjno - sportowych Mechnica
ul. Kwiatowa 4 dz. nr 117”

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majacymi na celu
prowadzenie prac zwigzanych z przedmiotowa inwestycja.

W zakres rob6t przygotowawczych wchodza
a) zabezpieczenie statych punktow pomiarowych
b) wytyczenie obiektow w terenie
¢) oznakowanie terenu budowy
d) wykonanie niezbednych prac rozbiérkowych
e) usunigcie krzewow i korzeni drzew kolidujacych z projektowanymi obiektami

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST 00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych nalezy stosowa¢ pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci
okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie
punktow zalamania trasy, powinny mie¢ $rednic¢ od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5
do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy
od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m,

a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m.
,.Swiadki” powinny mie¢ dugo$¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogob6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprze¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
-niwelatory,
-dalmierze,
-tyczki,
-laty,
-tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow
wysokosciowych powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprze¢tu i materialow

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami
transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi
Instrukcjami GUGIK [od 1 do 7].
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych ~ w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztatltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktoére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢
rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarOw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
W sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych
1 ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji
robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow glownych osi trasy i punktéow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy 1 inne punkty glowne powinny by¢
zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg
robot ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach
prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
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Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery
robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metrow.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,
osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnos$cig, aby Sredni
btad niwelacji po wyrdwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;.
5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi
nasypéw 1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy roboét), zgodnie z
dokumentacja projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupeilnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robot
1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw 1 wykopoéw nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac
w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych
niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow 1
wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektows.
5.5 Oczyszczanie terenu
Przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych nalezy wykona¢ nastepujace
prace przygotowawcze:
a) wycigcie wszystkich kolidujacych z inwestycjg drzew 1 krzewow wraz z
wykarczowaniem pni oraz ich usunigciem poza obreb przyszitych robdt ziemnych,
b) wycigcie tzw.”dzikiej” roslinnosci (‘samosiejek™) wraz z wykarczowaniem pni oraz
ich usunieciem poza obrgb przysztych robdt ziemnych,
¢) oczyszczenie danego terenu z gruzu, kamieni 1 innych odpadéw znajdujacych si¢ w
obrebie placu budowy,
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d) wykonanie robot rozbidrkowych, zasypanie studzien, dotow oraz usunigcie
ogrodzen, jezeli takie znajduja si¢ na terenie budowy

e) przeniesienie 1 przetozenie z terenu danej budowy poza jej obreb takich urzadzen
nadziemnych lub podziemnych, ktére przeszkadza¢ beda w wykonywaniu robot
ziemnych lub w pdzniejszej eksploatacji danego obiektu.

Usuwanie lub przebudowa wszelkich urzadzen podziemnych i nadziemnych powinny
by¢ wykonywane przez wyspecjalizowane jednostki organizacyjne w uzgodnieniu z
zainteresowanymi instytucjami lub witascicielami, do ktorych te urzadzenia nalezg
W przypadku gdy na obszarze przysztych robdt ziemnych znajduje si¢ tereny
zadrzewione, oczyszczenie placu budowy z drzew 1 krzewdw powinno by¢ dokonane
w porozumieniu z wlasciwymi organami administracyjnymi.

Pnie drzew 1 krzewdw powinny by¢ wykarczowane; dopuszcza si¢ pozostawienie w
gruncie pni drzew i krzewow o $rednicy do 8 cm w przypadku, gdy teren
przeznaczony jest pod nasyp o wysokosci nie mniejszej niz 2,0 m. Nie wykarczowane
pnie powinny by¢ $cigte w tym przypadku nie wyzej niz 10 cm nad powierzchnig
terenu Karczowanie drzew o warto$ci opalowej zaleca si¢ wykonywac sprzetem
mechanicznym, a gdy jest to mozliwe metodg wywracania rosnacych drzew.
Karczowanie drzew oraz pni po drzewach $cietych powinno

by¢ wykonywane w okresach, w ktorych grunt jest nie zamarzniety

Krzewy 1 mtode drzewa przewidziane do ponownego zasadzenia w obrebie placu
budowy lub na innym terenie powinny by¢ wykopane w sposob nie powodujacy ich
uszkodzenia w pdzniejszym ich rozwoju i

zakopane w gruncie zacienionym.

5.6. Usuwanie kamieni i gruzu

Usuwanie kamieni zalegajacych na terenie robot ziemnych powinno by¢ dokonane,
gdy jest to konieczne ze wzgledu na bezpieczenstwo robdt oraz w przypadku gdy ma
by¢ wykonywany nasyp, a kamienie si¢gaja wyzej niz 1/3 wysokosci nasypu.
Usuwanie kamieni o duzych wymiarach lub resztek fundamentow budowli, ktore
utrudniajg wykonywanie wykopow, moze by¢ dokonywane za pomocg maszyn przez
rozkruszenie. Jezeli na terenie przysztych robdt ziemnych znajduje sie¢ zwatowisko
gruzu lub innych od padéw, to powinno by¢ ono usuni¢te z miejsca wykonywania
robot ziemnych, jezeli stanowi zrodlo zagrozenia lub jezeli nie jest

wskazane wykorzystanie tego rodzaju odpadow na placu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad
okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK [od 1 do 7] zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4. Kontrolg pozostatych prac przygotowawczych nalezy prowadzic¢
biezaco na budowie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w ST.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarow3 sa:
- ha (hektar) przy powierzchniowych robotach ziemnych dla placow

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na
podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy 1 punktow
wysoko$ciowych, wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym
wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow granicznych oraz granic inwestycji 1 lokalizacji
urzadzen w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i1 oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— uporzadkowanie terenu prowadzenia prac wraz z wywozem wszelkich $mieci
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— wycink¢ krzewow 1 drzew oraz karczowanie korzeni w wypadku ich kolizji z
inwestycja wraz z ich utylizcja.
— oznakowanie tablicami informacyjnymi miejsca prowadzenia  prac
budowlanych
— wydzielenie terenu prowadzenia prac budowlanych w sposob uniemozliwiajacy
dostep osobom postronnym
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodez;ji
1 Kartografii,
Warszawa 1979.
3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
4.Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983.
5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUG1K 1983.
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